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分解図

※X-Finger®は上記4種の完成用部品を組合せ、スタティックおよび
ダイナミックアライメントの調整を行ないながら製作します。

厚　殻構造義肢/義手用部品/手継手/D屈曲式, その他/その他の部品
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X-Finger ヒンジ部

製品名

X-Finger 手背部連結ベルト

X-Finger 本体部

X-Finger 可動コントロールクランプ

X-Finger-HAB

型番

X-Finger-HSF

X-Finger-MBU

X-Finger-RFC

※シリコンクランプおよびリング部品は平成31年度申請予定となります。

事前確認

手指の可動域が確認
可能な動画を撮影
メーカーにて判断

注文

採型およびトレース

仮合わせ

ユーザー様への
適合・調整

緩み止め

メーカー仮着溶接 納品

商品について
マイクロサージャリーの発展により断端形状は
年々複雑化しています。ユーザー様の患部の状態
をお知らせいただければ、適合の可否、組立ての手
順等をメーカーにて判断させていただきます。組
立、適合調整に関する技術レクチャーも企業単位
で行っております。詳細はお気軽にお問い合わせ
下さい。

ヒンジ部

本体部

手背部連結ベルト

可動コントロールクランプ

STEP1 STEP2 STEP3 STEP4 STEP5

Didrick  Medical社のX-Finger®は、随意運動をデバイスへと伝えること
のできる可動式義指です。製造拠点を日本国内に確保したことにより、
欧米向けであった製品サイズの縮小化、部品の迅速かつ安定した供給
など、日本市場への最適化が可能となりました。残存指に連動させるこ
とで失われた動作を代償させるX-Finger®は、モーターのような外部動
力を必要としないため軽量であり、運動の伝達にセンサー等を介さない
ため応答性にも極めて優れています。

ー2018年、義指の可能性は新たな領域へー 

シリコンクランプ リング連指タイプ
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